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Scanner LiDAR 3D 
portable en temps réel

POINT FORT
Le CHCNAV RS7 est un scanner LiDAR SLAM portable haute
performance, conçu pour la construction et la capture 3D en
intérieur. Grâce à l’intégration d’un INS haute précision, d’une
IMU stable et du SLAM, il assure une trajectoire fiable, même
en environnements complexes. Avec un LiDAR à haute densité
de points, un large champ de vision, une imagerie HD et un
traitement vers le cloud, il permet une capture 3D rapide,
précise et optimisée.

Équipé d’une IMU haute précision (stabilité de biais
≤ 0,5°/h), le RS7 suit précisément les mouvements,
même dans des environnements pauvres en
repères tels que les couloirs ou les escaliers à
plusieurs niveaux.

Les performances inertielles renforcent la stabilité
du calcul SLAM et contribuent à des résultats
complets lorsque les repères géométriques sont
limités.

COUPLAGE AVANCÉ INS + SLAM
POUR UNE CARTOGRAPHIE FIABLE

SCANNER HAUTE FRÉQUENCE ET CHAMP DE VISION
ULTRA-LARGE POUR UNE CAPTURE COMPLÈTE

Info@geonavprecision.ca

CARACTÉRISTIQUES PRINCIPALES

Lidar haut débit

Le RS7 intègre un LiDAR de nouvelle génération,
avec un débit pouvant atteindre 1,15 million de
points par seconde, afin de capturer avec
précision les détails fins et les textures de surface.
Le RS7 présente une conception évolutive avec
une interface matérielle ouverte et la prise en
charge d'un SDK.

Avec un champ de vision ultra-large de 360° ×
189°, il capture plafonds et angles sans
ajustement manuel de l’orientation du scanner,
pour des scans complets et précis.

Imagerie HD

IMU haute précision

Interfaces d’extension 

Colorisation HD et rendu ultra-réaliste

Design évolutif et traitement cloud
Le RS7 offre une conception évolutive avec SDK, un champ de
vision 360° × 189° pour des scans complets sans ajustement, et
un flux de travail simplifié via le cloud. Les données sont
traitées automatiquement pour livrer rapidement des résultats
3D prêts à l’emploi.
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